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M - CLASS 
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บรษิทั มอคคารา่ ออโตเมชัน่ เทคโนโลย ีจ ากดั เป็นผูเ้ชีย่วชาญการผลติและออกแบบระบบรถ            
AGV (Automated Guided Vehicle) โดยทมีงานทีม่ปีระสบการณ์ดา้นนี้มากกวา่ 10 ปี 
เรายนิดใีนการใหบ้รกิารออกแบบและใหค้ าปรกึษาแกล่กูคา้เพือ่ปรบัปรุงระบบการขนส่งสนิคำ้ 
และวตัถุดบิส าหรบัการใชร้ะบบรถ AGV ดว้ยสนิคำ้ทีม่คีุณภาพทีด่ใีนราคาทีเ่หมาะสม 

 
MOKARA AUTOMATION TECHNOLOGY CO., LTD. is an expert in the production and 

design of AGV (Automated Guided Vehicle) system by a team with experience in this field 

for more than 10 years. We are pleased to provide design services and providing advice 

to clients to improve the transportation system for goods and raw materials for using the 

AGV vehicle system with good quality work at a reasonable price. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Common of AGVs type 

รปูแบบการใชง้านพืน้ฐาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
                                    

How to use AGV in your factory? 
กำรน ำรถ AGV ไปใชง้ำน? 

 
 

PALLET 
ขนสง่พำเลท 

 
 
 
 
 

UNIT-LOAD 
ขนสง่แบบทลีะชิน้ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

BOX  
ขนสง่แบบกล่อง 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
TROLLEY 

ขนสง่แบบลำกจงูรถเขน็ 
 
 
 
 
 

 
 
 

UNDER TROLLEY 
ขนสง่แบบลำกดำ้นใตร้ถเขน็ 

 
 
 
 
 

 
LOADING 
ขนสง่บรรทุก 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Drive unit & Navigation 
 

 
 

AGV DRIVE UNIT 
 

DAIICHI TYPE                                                                                        FIXED TYPE 
 

 
 
 
 

 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
AGV NAVIGATION 
 
 

 
 
 
 

MAGNETIC 
 

Navigation guidance: Magnetic guide sensor 
 

Command reader: NS sensor/RFID reader 
 

Track:   Magnetic tape 
 

Command:  Magnetic command/RFID tag 
 

Accuracy:  ±10mm 
 

Camera 
 

Navigation guidance: 2D industrial camera 
 

Command reader: RFID reader 
 

Track:   Color line 
 

Command:  RFID tag 
 

Accuracy:  ±10mm 
 

Laser 
 

Navigation guidance: Laser scanner 
 

Command reader: None 
 

Track:   None 
 

Command:  None 
 

Accuracy:  ±10mm 
 



ระบบเรยีกรถ ใชส้ ำหรบักำรเรยีกใชร้ถ AGV จำกระยะไกล โดยมทีัง้
แบบรโีมทไรส้ำย หรอืผำ่นระบบกลำง (M-BOX) 
 
he car call system is used to call AGV cars remotely, 
with both wireless remote control or via the central 
system (M-BOX) 

 

ระบบจดัควิรถ ใชร้ะบบกลำง (M-BOX) ในกำรโปรแกรมจดัล ำดบักำร
เรยีกใชง้ำนรถ AGV โดยสำมำรถจดัล ำดบัตำมควำมส ำคญั หรอืตำม
เบอรร์ถได ้ 
 
The car queue system uses the central system 
(M-BOX) to program the AGV car's calling 
sequence, which can be ranked according to 
priority. Or according to the car number 

ระบบเลอืกจุดจอด ใชส้ าหรบัเลอืกเสน้ทำงหรอื สถานีทีจ่ะส่งรถไปจอด 
โดยสำมำรถโปรแกรมผา่นทางหน้าจอของตวัรถ AGV โดยตรง หรอื 
ผา่นหน้าจอทีเ่ชื่อมต่อกบัระบบสว่นกลาง (M-BOX) 
 
Selection station system used for route selection or 
station selection to send AGV to park Which can be 
programmed directly through the AGV vehicle 
screen or via a screen connected to the central 
system (M-BOX) 

SELECT STATION 
ระบบเลือกจดุจอด 

CALLING SYSTEM 
ระบบเรียกรถ 

QUEUING SYSTEM 
ระบบจดัคิวรถ 

  

AGV System  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ระบบควบคุมกำรจรำจรแบบอตัโนมตั ิ จะใชว้ธิคีวบคุมผำ่น
ระบบควบคุมสว่นกลำง (M-BOX) โดยอำศยัโปรแกรมคูก่บั
ค ำสัง่จำก RFID เพื่อท ำกำรก ำหนดพืน้ทีค่วบคุมกำรจรำจร   
 
The automatic traffic control system uses 
control methods via a central control system 
(M-BOX), which uses a program coupled with 
commands from RFID to determine the area. 

TRAFFIC CONTROL SYSTEM 
ระบบควบคมุการจราจรแบบอตัโนมติั 

เมือ่มรีถ AGV เขำ้มำอยูใ่นเขตพืน้ทีค่วบคุมทีก่ ำหนดแลว้ 
ระบบสว่นกลำง (M-BOX) จะท ำกำรปิดกัน้ไมใ่หอ้นุญำตใิห้
รถ AGV คนัอื่น ๆ สำมำรถเขำ้มำยงัพืน้ทีค่วบคุมไดอ้กี  
 
Once an AGV vehicle comes into the designated 
control area, the central system (M-BOX) will 
block other AGV vehicles from entering the 
control area. 

เมือ่รถ AGV ทีอ่ยูใ่นเขตควบคุมไดอ้อกนอกพืน้ทีแ่ลว้ จะสง่
สญัญำณไปแจง้ทีร่ะบบกลำงใหท้ ำกำรปลดค ำสัง่ปิดกัน้
พืน้ทีอ่อก เพือ่ใหร้ถ AGV คนัอื่นสำมำรถเขำ้มำยงัพืน้ทีไ่ด ้
 
When the AGV vehicles in the control area have 
departed Will send a signal to the central 
system to release the area blocking order so 
other AGV vehicles can enter the area 

 

 

 AGV System   
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



NETWORK CONNECTION SYSTEM 
ระบบเครือข่ายเช่ือมต่ออปุกรณ์อ่ืน 

 

   Network connection system  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                                                                                                                                                                                                                                      
 
 
 

 

 

 

 

SCADA ROBOTIC HAND CONVEYOR BELT 
INDUSTIAL 
MACHINE 

REMOTE 
CONTROL 

COMPUTER 
SERVER 

ROBOTIC 
WELDING 

SHUTTER DOOR 

EXAMPLE OF CONNECTION 

ตวัอย่ำงกำรน ำไปใชง้ำน 



Safety system 
ระบบป้องกนักำรชน 

 

   Safety system 
 

 

 
 

 
Ultrasonic 
 
Detection distance: 0 - 50 cm. In a narrow area, can be set sensor to 
 
temporary close. 
 

ระยะตรวจจบั 0 – 50 cm ในบรเิวณทีแ่คบสามารถตัง้ใหมดปิดเซนเซอรช์ัว่คราวได ้

 
 
 
 
 

Area photoelectric * 

 
Detection distance: 0 - 2m, can adjust the distance, detectable, can be in each format.  
*Detection distance may be shorter. If it is found that the object is black 

 

ระยะตรวจจบั 0 - 2m ตัง้คา่ปรบัระยะตรวจจบัไดไ้ดท้ีล่ะรปูแบบ  
*ระยะการตรวจจบัจะอาจจะมกีารสัน้ลง ถา้พบวตัถุทีเ่ป็นสดี า 

 
 
 

 

Laser scanner * 
 
Detection distance: 0 - 4m, 16 types of settings, can set the scope in 2 zone, slow move 
(Yellow zone) and Stop (orange zone) 
 

ระยะตรวจจบั 0 - 4m  ตัง้คา่ได ้16 รปูแบบ ตัง้ขอบเขตได ้2 โซน ขอบเขตเดนิรถชา้ 
(เขตสเีหลอืง) และ ขอบเขตหยุดรถ (เขตสสีม้) 

 

 

  
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
*Optional (อุปกรณ์เสรมิ) 

 
 

Melody sound 
ระบบเสียงเพลง  
เตือนเวลารถว่ิง 

Tower lamp 
indicator * 

ระบบเสาไฟสัญญาณ 

Emergency stop 
button 

ปุ่ มตดัไฟแบบฉุกเฉิน 
Emergenc

y stop 
button 

ปุ่ มตดัไฟแบบฉุกเฉิน 
รถว่ิง 

Electrical bumper  
เบาะกนัชนระบบไฟฟ้า  

 

SAFTY SENSOR 
ระบบป้องกนัการชน 

OTHER DEVICES 
ระบบป้องกนัการชนอ่ืน ๆ 



Battery system 
ระบบแบตเตอรี ่

 

   Battery system 
 

 

AGV battery 
        โดยปกตแิลว้ AGV จะใชแ้บตเตอรี ่12V จ ำนวน 2ลกู ซึง่แบตเตอรีท่ีน่ ำมำใชจ้ะเป็นแบบ deep cycle หรอื lithium-ion  
        Normally, AGV uses 2 pieces of 12V battery, deep cycle or lithium-ion. 

 
Deep cycle battery            Lithium-ion battery 
   
 
 
 
   
     

            
 

แบตเตอรี่ชนดินีเ้ป็นแบตเตอรี่แบบแหง้ที่สำมำรถรบักำรดงึกระแสที่สงู โดยที่แบตเตอรี่ชนิดนี ้     แบตเตอรี่ชนดินีเ้ป็นแบตเตอรี่แบบแหง้ที่ไม่มีกำรใชข้องเหลวในแบเตอรี่ จดุเด่นของแบตเตอรี่  
มีรำคำไม่สงูเมื่อเทยีบกบัแบตเตอรี่ลิเธ่ียม อำยกุำรใชง้ำนโดยทั่วไปจะอยู่ที่ 1-1.5 ปี             ชนิดนีค้อื มีประสิทธิภำพและใหพ้ลงังำนที่สงู อำยกุำรใชง้ำนนำน น ำ้หนกัเบำ และ 
This is dry battery type that has high discharge tolerance. The   สำมำรถชำรจ์ไฟไดเ้รว็ แต่จะมีรำคำที่สงูกว่ำแบตเตอรีแ่บบแหง้ 
starting cost is low comparing to lithium battery, Battery life cycle  This is lithium battery provides higher efficiency, long life cycle, lighter 
is approximately 1-1.5 year     weight with fast charging. The starting cost is higher than traditional 
        lead-acid battery, but cheaper cost of ownership in long run 

 
 
Battery capacity 
ขนำดการใชง้านแบตเตอรี ่

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Main features & benefits

Characteristics Lead-Acid Batteries Lithium-Ion batteries

Longer life cycle Approx. 300 cycles (80% DoD) >2,500 cycles (80%DoD)

Lighter weight Approx. 70% heavier Approx. 70% lighter

Maintenance Maintenance required No maintenance required

Battery protection Valve regulated BMS protected

Dangerous substances Possible leakage risk Environmentally friendly

Superior charge efficiency 5-6 hrs. 1-2 hrs

Wide operating temperature Discharge at +25°C (recommended) Discharge up to +60°C



Auto charger 
ระบบชำรต์แบตเตอรีอ่ตัโนมตั ิ

 

ระบบชารต์ไฟอตัโนมตั ิใชส้  ำหรบัชำรต์ไฟที่ตวัรถโดยตรงโดยไม่ตอ้ง ยกเปลี่ยนแบตเตอรี่ มีระบบปอ้งกนักระแสไฟรั่ว และควบคมุไฟเมื่อไม่ไดม้ีกำรชำรต์ 

Automatic charging system for charging the car directly without Lift replacement batteries with a 
leakage current protection system and control the fire when not charging 

ชำรต์อตัโนมตัิเมื่อแบตเตอรี่อ่อน 

Automatic charging when 
the battery is low 

 

กำรชำรต์ตำมเวลำที่ก ำหนด 

Charging at a 
specified time 

กำรชำรต์ทุกครัง้ทีผ่่ำนเครือ่งชำรต์ 

Charging every time through 
the charger 

AUTOCHARGER  
ระบบชารต์แบตเตอร่ีอตัโนมติั 

   Autocharger  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



   เริม่ตน้ใชง้ำน? 
 

Before implement AGVs 
 

A step-by-step guided 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Choose your Draw your Match your Add more Prepare your 

AGV model AGV route application option environmental 

เลอืกประเภทรถ เขยีนเสน้ทางการวิง่ เลอืกระบบที ่ เพิม่เตมิในสว่นที ่ เตรยีมสถานที ่
ตอ้งการใชง้าน ตอ้งการเสรมิ ใหพ้รอ้มก่อนใชง้าน 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

Example AGVs route pattern 
ตวัอยา่งการวางเสน้ทางรถ 
     
   

Simple loop 
เสน้วงกลมพืน้ฐาน 

Multi loop 
เสน้ทางแบบซบัซอ้น 

Droplet loop 
เสน้ทางแบบหยดน ้า 

Narrow line 
เสน้ทางแบบวิง่ในทีแ่คบ 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 

 

 

 

 

 
E - CLASS 

 

 
ส าหรบัการใชง้านทัว่ไปภายในอาคาร สวยงามดว้ยโครงสรา้งเหลก็อบสฝีุ่ นเกรดพรเีมีย่ม  
For general use within the building. Exotic looks with a powder coated steel structure, 
premium grade. 

 
 
ตวัอย่างการน าไปใช้งาน Example of use 

1. การจดัสง่วตัถุดบิ วสัดุ อุปกรณ์  1. Delivery of raw materials, equipment 

2. จดัเกบ็สนิคา้ 2. Delivery products to the warehouse 

3. ใชเ้ป็นโต๊ะประกอบงานเคลื่อนที ่ฯ 3. Used as a mobile worktable 

 
 

อปุกรณ์ติดตัง้พืน้ฐาน Basic Equipment 
1. เซนเซอรแ์ม่เหลก็อ่านเสน้ทาง 1. Magnetic guided sensor 

2. เซนเซอรแ์ม่เหลก็อ่านค าสัง่ 2. Magnetic command sensor 

3. ปุ่ มกดสัง่งานใหร้ถเคลื่อนที ่(Start) และปุ่ มหยุดรถ (Stop) 3. Start and stop button 

4. สญัญาณไฟสเีหลอืง และแดง ทีแ่ผงควบคุม 4. Indicate lamp (Red and yellow) 

5. ปุ่ มกดตดัระบบวงจรไฟแบบฉุกเฉิน (Emergency stop button) 5. Emergency stop button 

6. เซนเซอรร์ะบบอตัราโซนิคป้องกนัการชนดา้นหน้า 6. Front side obstacle sensor (Ultrasonic) 

7. เสยีงสญัญาณเตอืนเมือ่รถวิง่ แบบเสยีงดนตร ี(Melody sound) 7. Melody sound (while AGVs is running) 

8. หน้าจอแสดงสถานะแบบระบบสมัผสั 8. Status monitor (touchscreen) 

9. อุปกรณ์เกีย่วลากแบบอตัโนมตั ิ(ส าหรบัรุน่ EP เท่านัน้) 9. Pin set for automatic tugger (Only for EP series) 

 
 

 



 

 

 

  

 
 
 
 

 EL-50 
L500mm x W400mm x H400mm  
capacity: 50 Kg  
Max speed: 25m/Min 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

EL-150 
 
L1150mm x W500mm x H250mm 

Capacity: 150 Kg  

Max speed: 30m/Min 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

     EP-75 
 

L500mm x W400mm x H400mm  
capacity: 75 Kg  
Max speed: 25m/Min 
 

 

 
 
 
 

   

 

   EP-350 
L1150mm x W500mm x H250mm  

Capacity: 350 Kg  

Max speed: 30m/Min 

  
      *น ำ้หนกัและควำมเรว็สงูสดุของรถทกุรุน่อำจเปลี่ยนแปลงไปตำมสภำพหนำ้งำน 



M - CLASS 
 

  
ส าหรบัการใชง้านลากจงูรถเขน็ภายในอาคาร แขง็แรง ทนทาน ดว้ยโครงสรา้งเหลก็หนา, รา่งเลก็แต่ทรงพลงัก าลงัลากสงูสดุถงึ 1.5 ตนั  
For towing cart inside the building, durable with thick steel structure, small body but powerful, the maximum towing power  
up to 1.5 tons.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

อปุกรณ์ติดตัง้พื้นฐาน Basic Equipment 

1. เซนเซอรแ์ม่เหลก็อ่านเสน้ทาง 1. Magnetic guided sensor 

2. เซนเซอรแ์ม่เหลก็อ่ำนค ำสัง่ 2. Magnetic command sensor 

3. ปุ่ มกดสัง่งานใหร้ถเคลื่อนที ่(Start) และปุ่ มหยุดรถ (Stop) 3. Start button and Stop button 

4. สญัญาณไฟสเีหลอืง และแดง ทีแ่ผงควบคุม 4. Indicate lamp (Red and yellow) 

5. ปุ่ มกดตดัระบบวงจรไฟแบบฉุกเฉิน (Emergency stop button) 5. Emergency stop button 

6. เซนเซอรร์ะบบอตัราโซนิคป้องกนัการชนดา้นหน้า 6. Front side obstacle sensor (Ultrasonic) 

7. เสยีงสญัญาณเตอืนเมือ่รถวิง่ แบบเสยีงดนตร ี(Melody sound) 7. Melody sound (while AGVs is running) 

8. หน้าจอแสดงสถานะแบบระบบสมัผสั 8. Status monitor (touchscreen) 

9. เซนเซอรก์นักระแทกฉุกเฉินแบบไฟฟ้ำ 9. Emergency electrical bumper 

10. อุปกรณ์เกีย่วลาก แบบแมนนวล 10. Manual hook set 

 

  



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

                       VTF-600     

                       VTF-1000 
 

         VTF-1500  
 Forward only type     Forward only type   

 แบบเดนิหน้าทางเดยีว     แบบเดนิหน้าทางเดยีว   

 L875mm x W400mm x H635mm    L810mm x W600mm x H915mm  

   Capacity Max speed    Capacity Max speed   

 VTF-600 600 kg 50 m/min     VTF-1500 1,500 kg 30 m/min   

 VTF-1000 1,000 kg 30 m/min       

           

 

 
 
 
 

VTF-H600 
VTF-H1000 

 

 
 
 
 
 

  

 
Forward only type 
แบบเดนิหน้าทางเดยีว 
L875mm x W400mm x H950mm 

 
 Capacity Max speed 
VTF-H600 600 kg 50 m/min 
VTF-H1000 1,000 kg 30 m/min 

 
 
  

*น ำ้หนกัและควำมเรว็สงูสดุของรถทกุรุน่อำจเปลี่ยนแปลงไปตำมสภำพหนำ้งำน 



M - CLASS 
 

 

ส าหรบัการใชง้านลากจงูรถเขน็ภายในอาคารแบบอตัโนมตัโิดยใชว้ธิลีากจูงรถเขน็ทางดา้นใต้ แขง็แรง ทนทาน ดว้ยโครงสรา้งเหลก็หนา 
สามารถน าไปปรงัปรุงรว่มกบัสายการผลติแบบอตัโนมตัไิดอ้ยา่งงา่ยและเหมาะสม เพิม่ประสทิธกิารผลติ และลดเวลาเสยีโอกาสจาก การหยุดผลติเพือ่ซ่อมบ ารุง 

 
For automatic towing of the indoor carts by using the under carriages of towing vehicles, strong and durable with thick steel structure It can be 

easily and combined with automatic production lines. Increase production efficiency and reduce the opportunity time from production 

downtime for maintenance. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

อปุกรณ์ติดตัง้พื้นฐาน Basic Equipment 

1. เซนเซอรแ์ม่เหลก็อ่านเสน้ทาง 1. Magnetic guided sensor 

2. เซนเซอรแ์ม่เหลก็อ่านค าสัง่ 2. Magnetic command sensor 

3. ปุ่ มกดสัง่งานใหร้ถเคลื่อนที ่(Start) และปุ่ มหยุดรถ (Stop) 3. Start button and Stop button 

4. สญัญาณไฟสเีหลอืง และแดง ทีแ่ผงควบคุม 4. Indicate lamp (Red and yellow) 

5. ปุ่ มกดตดัระบบวงจรไฟแบบฉุกเฉิน (Emergency stop button) 5. Emergency stop button 

6. เซนเซอรร์ะบบอตัราโซนิคป้องกนัการชนดา้นหน้า 6. Front side obstacle sensor (Ultrasonic) 

7. เสยีงสญัญาณเตอืนเมือ่รถวิง่ แบบเสยีงดนตร ี(Melody sound) 7. Melody sound (while AGVs is running) 

8. หน้าจอแสดงสถานะแบบระบบสมัผสั 8. Status monitor(touchscreen) 

9. เซนเซอรก์นักระแทกฉุกเฉินแบบไฟฟ้ำ 9. Emergency electrical bumper 

10. อุปกรณ์เกีย่วลากแบบอตัโนมตั ิ 10. Pin set for automatic tugger 

 

 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
Forward only type 

แบบเดนิหน้าทางเดยีว

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 TZF-600             
TZF-1000

L1280mm x W400mm x H290mm 
 
 Capacity Max speed 
TZF-600 600 kg 50 m/min 
TZF-1000  1,000 kg 30 m/min 
 

  
   
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 TZFB-800 

 

TZFB-1500
Forward and Backward type 
แบบเดนิหน้าถอยหลงั 
 
L1790mm x W400mm x H290mm 

 
 Capacity Max speed 
TZFB-800 800 kg 50 m/min 
TZFB-1500  1,500 kg 30 m/min 

  
 
 *น ำ้หนกัและควำมเรว็สงูสดุของรถทกุรุน่อำจเปลี่ยนแปลงไปตำมสภำพหนำ้งำน 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

G - CLASS 
 

AGV FORKLIFT 

 
 
 
 
 

  



 
 
 

 

รถโฟรคลฟิทไ์รค้นขบั น าทางดว้ยระบบกลอ้งดจิติอลอุตสาหกรรม 2D คุณภาพสงู พรอ้มระบบความปลอดภยัสงูสดุ 320 องศา 
 Folklift automatic drive navigated by advanced industrial 2D camera with safety up to 320 degrees. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Highlight of advanced industrial 2D camera 
จดุเด่นของระบบกล้องดิจิตอลอตุสาหกรรม 2D 

 

 

มรีะบบป้องกนัแสงรวบกวนภายนอกสงูถงึ > 100,000 ลกัซ ์
ท าใหส้ามารถอ่านคา่ความคมชดัของสไีดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
 
Excellent extraneous light immunity, > 100,000 lux eliminates additional 
contrast tape absolute positional resolution. 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

สามารถก าหนดจุดจอดไดอ้ยา่งแม่นย าคลาดเคลื่อนสงูสดุเพยีง+/- 0.2 mm  
ดว้ยระบบ data matrix 

 
Data matrix positioning strips allow +/- 0.2 mm 

 



Folk lift type 
รถ AGV รุ่นโฟลค์ลฟิท ์

 
Operator mode      Manual / Auto 
Maximum lifting height        1,500  mm 
Minimum turning radius 1,500  mm 
Maximum travel speed       50  m / min 
 
 
GMT-12 1,200  kg 
GMT-15 1,500 kg 

 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
      

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
เพื่อควำมปลอดภยัสงูสดุในกำรใชง้ำน อปุกรณท์ี่เก่ียวขอ้งกบัควำมปลอดภยัไดถ้กูตดิตัง้ที่รถ Forklift AGV ไดแ้ก่ เซน็เซอรต์รวจจบัสิ่งกีดขวำง 3 ชิน้เพื่อใหค้รอบคลมุตวัรถทัง้ 360 องศำ 

นอกจำกนีย้งัมี อปุกรณก์นัชน (flap sensor) เพื่อกนัหยดุรถในกรณีที่มีสิ่งของมำสมัผสั รวมทัง้เซน็เซอรท์ี่ปลำยงำอกี 4 ชิน้ เพื่อตรวจจบัสิ่งกีดขวำงและใชใ้นกำรยกพำเลท 

 
For the maximum safety, safety equipment is installed on forklift AGV. Three area sensors are installed to detect obstacle 360° 
around AGV. In addition, flap sensor and four fork tip sensors are installed to detect object when operating. 

 

 

*น ำ้หนกัและควำมเรว็สงูสดุของรถทกุรุน่อำจเปลี่ยนแปลงไปตำมสภำพหนำ้งำน 

Safety system structure 
โครงสร้างระบบรักษาความปลอดภัยในการใช้งาน 

Safety First!! 
ความปลอดภัยต้องมาเป็นอันดับหน่ึง 



 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

Highlight of laser navigation system 
จุดเด่นของระบบการน าทางแบบ laser 

ระบบกำรน ำทำงแบบ laser นีจ้ะใช ้laser scanner ในกำรระบุ
ต ำแหน่งดดยกำรจบัคูร่ะหว่ำงสิ่งแวดลอ้มเช่น เสำ ผนงั หรือเครื่องจกัรเทียบกบั
เสน้ทำงท่ีถกูสรำ้งไว ้

This type of navigation uses a vehicle’s laser 
scanners to first identify and match permanent 
features in the environment such as walls, pillars, 
and machine. 
 
 
ระบบนีส้ำมำรถติตตัง้และแกไ้ขไดง้่ำย รวมทัง้มีควำมแม่นย ำที่สงูคือ ±10mm

และระยะตรวจจบัสงูสดุท่ี 4 เมตร 

This navigation system can be easily installed and 
modified which comes with high accuracy at ±10mm 
and maximum range of laser detection up to 4m 
 



 

 
 
 
 

Who is Bluebotics? 
Bluebotics คือใคร 

 
Bluebotics is the company, established in Switzerland in 2001, which develop natural feature navigation technology (ANT) 
in order to make AGVs easier to install and operate. Over two decades, we have helped companies to develop more than 
forty thounsand of ANT driven AGVs, automated forklifts and mobile robots. 
 
Bluebotics คือบรษัิทท่ีถกูก่อตัง้ที่สวิสเซอรแ์ลนดใ์นปี 2001 เพื่อพฒันำระบบน ำทำงเพื่อให ้AGVs สำมำรถติดตัง้และใชง้ำนไดง้่ำยขึน้ มำกกว่ำ 2 ทศวรรษทำงบรษัิทไดช้่วยผูผ้ลิตรถ 
AGV สรำ้งรถมำกกว่ำสี่พนัคนั 
 

 
 

 
 

 
 



 

 
 
 

3-WHEEL FORKLIFT  

 
 
 

 
 

 
 

 
 

4-WHEEL FORKLIFT 
 
 

 

 
 
 

REACH TRUCK 

 
 
 
 
 

STACKER 

 
 

 

 

 Capacity Lift height 
GMT-1533L3F 1,500 kg 3,300mm 
 Max 2,000kg Max 6,500mm 

Operator mode Manual / Auto 
Navigation Laser scanner 
Battery Lithium battery 

 Capacity Lift height 
GMT-2540L4F 2,500 kg 4,000mm 
GMT-3045L4F 3,000 kg 4,500mm 
 Max 7,000kg Max 7,000mm 

Operator mode Manual / Auto 
Navigation Laser scanner 
Battery Lithium battery 

 Capacity Lift height 
GMT-1550LRT 1,500 kg 5,000mm 
GMT-2045LRT 2,000 kg 5,400mm 
 Max 2,000kg Max 6,750mm 

Operator mode Manual / Auto 
Navigation Laser scanner 
Battery Lithium battery 
   

 Capacity Lift height 
GMT-1433LSK 1,400 kg 3,300mm 
 Max 1,400kg Max 4,000mm 

Operator mode Manual / Auto 
Navigation Laser scanner 
Battery Lithium battery 
   

*น ำ้หนกัและควำมเรว็สงูสดุของรถทกุรุน่อำจเปลี่ยนแปลงไปตำมสภำพหนำ้งำน 

*น ำ้หนกัและควำมสงูในกำรยกแปรผกผนักนั กรุณำตรวจสอบ Load chart  



 

 
 
 
 

TOW TRUCK 

 
 
 

 
 

 
 
 
  

 

 

 
 
 

REACH STACKER 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    
   AGV PALLET 
 

 

 

 

 

 Capacity Max speed 
GMT-6000TT 6,000 kg 50 m/min 
 Max 7,000kg  
Operator mode Manual / Auto 
Navigation Laser scanner 
Battery Lithium battery 
Environment Indoor and Outdoor 

 Capacity Lift height 
GMT-2050LRSK 2,000 kg 5,000mm 
 Max 2,400kg Max 5,000mm 

Operator mode Manual / Auto 
Navigation Laser scanner 
Battery Lithium battery 

 Capacity Max speed 
PAL-600 600 kg 50 m/min 
PAL-1000 1,000 kg 50 m/min 
PAL-1500 1,500 kg 50 m/min 
   

Operator mode Manual / Auto 
Navigation Laser scanner 
Battery Lithium battery 

*น ำ้หนกัและควำมเรว็สงูสดุของรถทกุรุน่อำจเปลี่ยนแปลงไปตำมสภำพหนำ้งำน 

*น ำ้หนกัและควำมสงูในกำรยกแปรผกผนักนั กรุณำตรวจสอบ Load chart  
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